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MOVITEC-Lineareinheiten CP / Produktematrix
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Lineareinheiten CP

Lineareinheiten CP sind in folgenden Aus-

fUhrungen lieferbar:

— CVP in den Baugréssen 040, 060, 086
und 116 mit Spindelantrieb und Linear-
fuhrungen IMPEX

— CHP in den Baugréssen 086 und 116
mit Spindelantrieben flr erhdhte Belas-
tungen und Linearfihrungen IMPEX

— CCP in den Baugréssen 040, 060, 086
und 116 mit Zahnriemenantrieb und
Linearfuhrungen IMPEX.

Antriebe

Dank der grossen Antriebsauswahl ist es
moglich, die optimale Ldsung fur jede An-
wendung zu finden. Je nach Lasten und
Arbeitszyklen stehen geeignete Antriebe
zur Wahl: Kugelgewindetriebe, Satelliten-
rollengewindespindeln, Steilgewindespin-
deln »Speedy«, Rundgewindespindeln
»Rondo« sowie Trapezgewindespindeln.
Der Typ CHP ist so ausgelegt, dass bei
erhéhten Belastungen Spindeln grésseren
Durchmessers (Muttern nach DIN 69051)
eingebaut werden kénnen, Und mit dem
Typ CCP steht auch eine Version mit dy-
namischem Riemenantrieb zur Verflgung.

Fuhrung

LinearfUhrungen IMPEX sind innovative
FUhrungssysteme bestehend aus ins Alu-
miniumprofil integrierten Stahlflhrungen
und dem neuartigen
FUhrungschlitten mit
integrierten Kugel-
umlaufen.

Werkstoffe

Alle MOVITEC-Lineareinheiten CP —
Grundprofil wie Schlitten — sind stan-
dardmassig aus ausserst kompakten,
gezogenen und eloxierten Aluminiumprofi-
len gefertigt.

Abdeckung

Die Lineareinheiten CP sind zum Schutz
der Antriebe und Fuhrungen mit Metall-
abdeckung versehen.
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Optionen

Eine breite Auswahl an Zusatzbearbeitun-
gen und Zubehdrkomponenten machen
MOVITEC-Lineareinheiten CP zu flexibel
einsetzbaren Komponenten fur massge-
schneiderte Losungen.

Anwendungsbereiche

Bei rund 80% der Anwendungsfélle sind
MOVITEC-Lineareinheiten CP in allen
Industriesektoren eine ideale und kos-
tenglinstige L&sung, um mittlere Lasten
zuverlassig zu bewegen. Sie kdnnen auch
beliebig zu Mehrachsystemen oder mit
anderen MOVITEC-Produkten kombiniert

Produkt
Antrieb

Flhrung

Baugrosse

Material
Hub
Abdeckung

Optionen

Motoren

Steuerungen

Seiten

werden.

Lineareinheiten CP

V — Kugelgewindetrieb (KGT)

V — Satellitenrollenschraubtrieb (GRT)

V — Steilgewindespindel «Speedy»

V — Rundgewindespindel «<Rondo»

V — Trapezgewindespindel

H — Spindeltriebe fur erhdhte Belastungen
C — Zahnriemen

P — Flhrungsschienen mit Kugelumlauf-
schlitten IMPEX

040

060

086

116

A — Aluminium

[mm]

M — Metall

S - Faltenbalg

Zusétzliche Befestigungsbohrungen
Endschalter
Klemm-/Montagesysteme
Motoranbau direkt

Motoranbau indirekt (Zahnriemen)
DC Servomotoren (buUrstenlos)

AC Servomotoren

Schrittmotoren
Streckensteuerungen
Bahnsteuerungen (2, 3 und mehr Achsen)
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Profilquerschnitte und Antriebe
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Antrieb CVP CHP CCP
@ x p [mm] @ x p [mm]
ISO 40 60 86 116 36 116 40 60 86 116
KGT B6x1 10x2 12 x1 20x5 16x2 25x5
gerollt 6x2 10x3 12x2 | 20x10 | 16x5 | 256x10
7 10x10 12x2 20x20 | 16x10 | 26x20
) 12x4 20x 80 | 16x16 | 25x25
12x5 16x20 | 25 x50
12x10 16 x 80
KGT B6x1 10x%x2 12x2 20x 5 16x5 25 x5
geschliffen B 6x2 12x4 20x10 | 16x10 | 26x10
2 12x5 | 20x20 25 x 20
12 x10 25x25
GRT 2 15 x4 12x4 20x5
gerollt 15x5 12x5
GRT 16x2 12x1 20x 2
geschliffen 5 15x4 12x2 20x 4
» 15 x5 12x4 20x5
15x8 12x5 20x 8
12x8 20 x10
Speedy 6 x 25 9x20 11 x60 14 x18
gerollt 6,36 x6,35 | 9,7 x254 | 12x15 14 x 30
6,35 x12,7 10x 10 12x25 15x 20
9 10x12 13 x 20 156 x 80
10x 35 13x 70 16 x 35
16 x 90
18 x 40
18 x 100
Rondo 9 6x2 10x3 10x3 14 x4
gerollt 12x4 16 x5
Trapez- 7 12x3 20x 4 16x4 25x5
spindel 12x4 20x 8 16x8 25x10
Zahnremen | | | | | 16/AT5 | 20/AT5 | 20/AT10 | 25/AT10
"auch ISO 5 2auch 1ISO 3
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Bestellsystem Typ CP movitec
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CVP 040 A M - Abmessungen / Technische Daten
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Lineareinheit mit Spindelantrieb (CV), Baugrésse 040, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)
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Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L Q Gewicht m,  Schwerpunkt z,, | Gewicht m_  ~ Schwerpunkt z, | Gewicht m,  Schwerpunkt z
(mm]*  [mm]  [mm] [ [kl [mm] kgl [mm] kal [mm]
20 121 30,5 1 0,5 16,5 0,3 16
40 136 38 1 0,5 16,5 0,3 16
60 166 23 2 0,5 16,5 0,4 16
80 181 30,5 2 0,6 16,5 0,4 16
100 196 38 2 0,6 16,5 0,5 16
120 226 23 8 0,6 16,5 0,5 16
140 241 30,5 3 0,7 16,5 0,5 16
160 256 38 3 0,7 16,5 0,1 15 0,6 16
180 286 23 4 0,7 16,5 0,6 16
200 301 30,5 4 0,8 16,5 0,6 16
220 316 38 4 0,8 16,5 0,7 16
240 341 20,5 5 0,8 16,5 0,7 16
250 346 23 5 0,9 16,5 0,7 16
260 361 30,5 5 0,9 16,5 0,7 16
280 391 15,5 6 0,9 16,5 0,8 16
300 406 23 6 0,9 16,5 0,8 16
m,=0,0017 - s + 0,426 m, = 0,144 kg m, =m, —m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CVP 040 - Antrieb movitac

Fur die Baureihe CVP 040 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fUr eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- | d, Vo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel # | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [Um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN] G, IN]
KGT 1 5,0 2,7...6,0 5 .| 600 1000
6 7 52 =15 0,03 >0,9 |-20°/+80
gerollt 2 4,6 5,0...12,0 1700 2300
KGT 1 5,4 2,9...45 ., .| 580 730
. 6 5 23 +10 < 0,01 >0,9 |-20°/+80
geschiiffen 2 54 58...9,0 500 550
Speedy |6 25 6,3 |[85,0...150,0 0,5 0 400
gerollt 6,35 | 6,35 |44 |151..19,05| 9 100 +50 0,05...0,1 bis | -40°/+60° | F , 850
6,35 | 12,7 |46 |31,5...76,2 0,75 Fa 800
Rond 0,4 bi o e
onde g |2 45 | 49..120 | 9 100 +50 |0,05...0,1 ®l40/460 |F, 600
gerollt 0,5 2

n Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™'. Fir geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v = 4000 min™.
2 IMPEX Standard-Axialspiel fir gerollite Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: spielfrei vorgespannte Mutter; Vorspannung 3% von C, (ISO 5)

Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,  :

zul.”

Fa = Co - fLIN]

C, = statische Tragzahl [N]

f = Lastfaktor [-] fir POM-C-Muttern

Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor f
[m/min] [

5 0,95
10 0,75
20 0,45
30 0,37
40 0,12
50 0,08
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CVP 040 - Fithrung movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

y\\\\ﬁ

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. [dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CVP - Flhrungsschienen
. S I 5] 828 924 984 1056 | 984 1056 |27 29 57 61 48 54
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 60 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [pm]
A A
50
40 —— s
30 — T |
20
10 -
T — » Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//]0,050
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CVP 060 A M - Abmessungen / Technische Daten movitac

Lineareinheit mit Spindelantrieb (CV), Baugrésse 060, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)
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Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L, Q Gewicht m,  Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m, Schwerpunkt z,,
(mm]*  [mm]  [mm]  [] kgl [mm] kgl [mm] kg [mm]
40 200 50 1 1,3 22 0,9 19
80 240 70 1 1.4 22 1,0 19
100 260 30 2 1,5 21 1,1 19
120 280 40 2 1,5 21 1,2 19
160 320 60 2 1,7 21 1,3 19
200 360 30 3 1,8 21 1,4 19
240 400 50 3 1,9 21 1,5 19
280 440 70 3 2,0 21 0,4 16 1,6 19
300 460 30 4 2,1 21 1,7 19
320 480 40 4 2,2 21 1.8 19
360 520 60 4 2,3 21 1,9 19
400 560 30 ) 2,4 20 2,0 19
450 620 60 5 2,6 20 2,2 19
500 660 30 6 2,7 20 2,3 19
m, = 0,0031 - s + 1,161 m, = 0,365 kg m,=m,-m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CVP 060 - Antrieb movitac

Fur die Baureihe CVP 060 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fUr eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- d, Vo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel 2 | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [Um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN] G, IN]
KGT 2 8,2 3,5...12,0 2300 4000
gerollt 10 3 7,8 51..180 | 7 52 +15 | 0,06 >0,9 |-20°/+80° | 2800 5000
10 7,9 |17,0...60,0 2500 4500
KGT . e
geschifien 10 2 8,7 3,8...8,0 5 23 +10 <0,1 >0,9 |-20°/+80° | 2400 2950
Speedy 9 20 58 125,2...120,0 F 850
gerolit 97 |254 |64 |353..152,4 0,5 F. 1200
10 10 82 |17,8..60,0 | 9 100 +50 | 0,05...0,1 bis | -40°/+60° | F 600
10 |12 71 |185..72,0 0,75 F, 1200
10 85 8,9 |67,7...210,0 Fu 600
g;gﬁo 10 |3 |78 | 51.180 | 9 100 150 |0,05...0,1 O’S’E'S ~40°/+60° |F,, 1200

n Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™'. Fir geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v = 4000 min™.
2 IMPEX Standard-Axialspiel fir gerollite Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: spielfrei vorgespannte Mutter; Vorspannung 3% von C, (ISO 5)

Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,  :

zul.”

Fa = Co - fLIN]

C, = statische Tragzahl [N]

f = Lastfaktor [-] fir POM-C-Muttern

Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor f
[m/min] [

5 0,95
10 0,75
20 0,45
30 0,37
40 0,12
50 0,08
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CVP 060 - Fuhrung

movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

Y
<A

y

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,

S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CVP - Flhrungsschienen
. S, I 5) 1346 1802 | 1599 2059 |1599 2059 |67 86 136 175 | 114 153
mit Kugelumlaufschlitten

Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 90 mm

»
>

Verfahrgenauigkeit
Ay [um]
A A
50
fm—
40 e
3 ”=_—————
20
10
=
L
150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

®) -
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//10,050

//]0,050

Hub [mm]
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CVP 086 A M - Abmessungen / Technische Daten

movitac

Lineareinheit mit Spindelantrieb (CV), Baugrésse 086, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1 +80
32 L1 +48 110
24 L1 24
86
120 M4x0.7
6,3 —M4x0.
N - Ay / Prof.10 (4x)
- ]
S anl
& j >
©
L.
@ A
1S =~
15 100
L2 Qx 100 (L2)
005 M5x0.8 g B N 6.25
’ [ Prof.12 (4x) - 3
¢ * 85 I il
| G g -
[{e]
A-A
S o TAILESS
& . @10
100 —
=/[0.05]g| 40 =0,05
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L, Q Gewicht m,  Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m,  Schwerpunkt z,,
[mm] ™ [mm]  [mm] [ kgl [mm] [kg] [mm] [kg] [mm]
100 300 30 2 3,9 34 2,8 29
150 350 59 2 4,2 33 3,1 28
200 400 80 2 4,6 33 3,5 28
250 450 45 S 4,9 32 3,8 28
300 500 70 3 53 32 4,2 28
350 550 35 4 5,6 32 4,5 28
400 600 60 4 6,0 31 4,9 28
500 700 50 5 6,7 31 5,6 28
600 800 40 6 7,4 31 6,3 28
700 900 90 6 8,1 31 1,1 22 7,0 28
800 1000 80 7 8,8 31 77 28
900 1100 70 8 9,5 30 8,4 28
1000 1200 60 9 10,2 30 9,1 28
1100 1300 50 10 10,9 30 9,8 28
1200 1400 100 10 11,6 30 10,5 28
1300 1500 90 11 12,3 29 11,2 28
1400 1600 80 12 13,0 29 11,9 28
1500 1700 70 13 13,7 29 12,6 28
m, = 0,007 - s + 3,17 m,=1,1kg m,=m,-m,

* andere Hube auf Anfrage
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CVP 086 - Antrieb movitac

FUr die Baureihe CVP 086 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fUr eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- d, Vo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel 2 | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN]  C,IN]
KGT 2 10,6 | 2,0...6,0 0,06 1380 2500
gerollt 4 9,8 3,8...12,0 0,07 X 15500 11000
12 7 52 +15 >0,9 —20"/ +80
5 9,56 [4,6...15,0 0,07 6600 12000
10 9,9 |8,9...30,0 0,04 2800 3100
KGT 2 10,2 |3,9...12,0 < 0,01 2670 3650
geschliffen 4 10,2 |3,9...12,0 0,07 . | 4485 8387
12 B 23 +10 >0,9 [-20°/+80
5 10,2 |1 4,9...15,0 0,07 4481 8364
10 9,7 19,4...30,0 0,06 3730 3550
Speedy | 11 | 60 9,1 | 52,6...180,0 —40°/ +60° | Fou 1500
gerolt 12 | 15 9,2 |13,3...45,0 0,5 Fu 1400
12 | 25 8,0 [193...750 | 9 100 +50 0,05...0,1 bis —40°/+200° | F,, 1500
13 | 20 8,8 |17,0...60,0 075 | (Bronze- |F,, 1300
13 |70 [109 |735...210,0 Mutter) | F 1750
Rondo 10 | 3 7.8 2,2..90 0,4 bis . . | Fy 1200
9 100 +50 0,05...0,1 -40°/ +60 o
gerollt 12 | 4 9,8 |3,8...12,0 0,5 2. 2500
Trapez- S 8,2 12,4...90 0,02...0,16 | 0,3 5 B i
. 12 7 52 +15 -40°/ +120
spindel 6 8,2 [4,8...9,0 0,02...0,16 | 0,5 i i

n Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™'. Fir geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v__ = 4000 min™".
2 IMPEX Standard-Axialspiel fir gerolite Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: spielfrei vorgespannte Mutter; Vorspannung 3% von G, (ISO 5)

Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,
F,.. =C,-f [N]

zul.

C, = statische Tragzahl [N]
f, = Lastfaktor [-] fir POM-C-Muttern
Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor f
[m/min] [
5 0,95
10 0,75
20 0,45
30 0,37
40 0,12
50 0,08

ok

Berechnungen auf Anfrage erhaltlich
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CVP 086 - Filhrung movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

y\\\\ﬁ

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. [dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CVP - Flhrungsschienen
. S I 5 3136 3500 | 3640 3990 | 3640 3990 |145 1568 |299 328 |258 288
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 120 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [pm]
A A
50
40 —— s
30 — T |
20
10 -
T — » Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//]0,050
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CVP 116 A M - Abmessungen / Technische Daten movitac

Lineareinheit mit Spindelantrieb (CV), Baugrésse 116, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1+107
39 L1+68 144
34 L1 34 116
- ! - 150 -M5x0.8
3l 2 A [ Prof.12 (4x)
H - Ry 4 |
Bl i 1 o
3
20 A" 150
L2 Qx 150 (L2)
J i)
s i=qe
0|l © 3
N~ o| ©
M6x1 © B ” 8,5
[=Jo,05 [Profj 4 (4x) ol 35 .
I é * T 12 ’;:
Co €
> —
& ﬂj{ ¥ B9 U g °
—— I ® AA $6,42 10y
& ©
©10,95
130 —
=]0,058] 54 | [=T0.05]A
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L, Q Gewicht m,  Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m,  Schwerpunkt z,,
[mm] ™ [mm]  [mm] [ [kg] [mm] [kg] [mm] [kg] [mm]
100 400 50 2 9,0 43 6,9 37
150 450 75 2 9,7 42 7,6 37
200 500 100 2 10,3 42 8,2 37
250 550 50 3 10,9 42 8,8 37
300 600 75 3 11,5 42 9,4 37
350 650 100 8 12,1 41 10,0 37
400 700 50 4 12,7 41 10,6 37
500 800 100 4 13,9 41 11,8 37
600 900 75 5 15,1 41 13,0 37
700 1000 50 6 16,4 40 14,3 36
800 1100 100 6 17,6 40 15,5 36
900 1200 75 7 18,8 40 2,1 26 16,7 36
1000 1300 50 8 20,0 39 17,9 36
1100 1400 100 8 21,2 39 19,1 36
1200 1500 75 9 22,5 38 20,4 36
1300 1600 50 10 23,7 38 21,6 36
1400 1700 100 10 24,9 38 22,8 36
1500 1800 75 11 26,1 38 24,0 36
1600 1900 50 12 27,3 38 25,2 36
1700 2000 100 12 28,6 38 26,5 36
1800 2100 75 13 29,8 38 27,7 36
1900 2200 50 14 31,0 38 28,9 36
2000 2300 100 14 32,2 38 30,1 36
m,=0,0122 - s + 7,82 m, = 2,1 kg m,=m,-m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CVP 116 - Antrieb movitac

Fur die Baureihe CVP 116 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fUr eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- | d, Vo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- 2 kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [Um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN]  C,IN]
KGT 5 16,5 [2,2...15,0 0,07 10800 25000
gerollt 10 16,5 | 4,4...30,0 0,07 X _ | 21000 51000
20 7 52 +15 >0,9 |[-20°/+80
20 16,9 | 9,0...60,0 0,08 11600 18400
50 16,5 | 22,2...150,0 0,015 13000 24600
KGT 5 17,5 | 2,4...15,0 0,07 10359 23116
geschliffen | 20 |10 17,5 | 4,7...30,0 5 23 +10 | 0,07 >0,9 |-20°/+80° | 10816 24557
20 17,5 | 9,4...60,0 0,07 8206 17959
GRT 4 14,7 [1,6...12,0 0,04 i | 11200 19300
15 7 52 +15 0,89 |-20°/+100
gerolit 5 14,6 |2,0...15,0 0,04 10500 19500
GRT 2 14,8 | 0,8...6,0 0,03 0,84 19300 26300
geschliffen 4 14,7 [16...12,0 0,03 0,88 i .| 15900 27600
15 5 23 +10 —20°/ +100
5 14,6 |2,0...15,0 0,03 0,89 15000 27800
8 14,2 3,2...24,0 0,03 0,9 13900 25300
Trapez- 4 15,1 | 1,6...12,0 0,03...0,2 | 0,3 5 i i
. 20 7 52 +15 -40°/ +120
spindel 8 15,1 [3,2...24,0 0,03...0,2 | 0,5

0 Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™'. Fir geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v__ = 4000 min™".
2 IMPEX Standard-Axialspiel fur gerolite Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: spielfreie vorgespannte Mutter; Vorspannung 3% von G (ISO 5)

Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,
F =C,-f [N]

C = statische Tragzahl [N]

= Lastfaktor [-] fur POM-C-Muttern

—h
|

Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor
[m/min] H
5 0,95
10 0,75
20 0,45
30 0,37
40 0,12
50 0,08

** Berechnungen auf Anfrage erhaltlich
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CVP 116 - Filhrung movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

y\\\\ﬁ

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. [dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CVP - Flhrungsschienen
. S I 5 4275 4800 | 4890 5400 |4890 5400 |265 292 |473 522 |413 464
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 150 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [pm]
A A
50
40 —— s
30 = ==
20
10 -
T — » Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//]0,050
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Inhaltverzeichnis Typ CHP

movitac
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26
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CHP 086 A M - Abmessungen / Technische Daten

movitac

Lineareinheit mit Spindelantrieb fiir erh6hte Belastungen (CH), Baugrdsse 086, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1+ 80
36 L1+48 110
24 L1 24
86
8 120 M4x0.7
— XU.
Ay / Prof.10 (4x)
- ]
H] i ¢ s
S A 3
=Y ©
Nl
o A
s 18 n 100
L2 Qx100 (L2)
(=]0,08[A] M5x0.8 S B [V 6,25
: [ Prof.12 (4x) - 3
¢ * 85 Iy il
G & -
3 # @ B = ¥
AtA
S o TAILESS
+ . @10
100 —
=[0,05[g] 40 =005
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L, Q Gewicht m,  Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m,  Schwerpunkt z,,
[mm] ™ [mm]  [mm] [ kgl [mm] [kg] [mm] [kg] [mm]
100 300 30 2 4,2 33 3,1 29
150 350 55 2 4,6 32 S5 28
200 400 80 2 4,9 32 3,8 28
250 450 45 S 5,8 31 4,2 28
300 500 70 3 5,7 31 4,6 28
350 550 35 4 6,0 31 4,9 28
400 600 60 4 6,4 30 5,3 28
500 700 50 5 7,1 30 6,0 28
600 800 40 6 7,9 30 6,8 28
700 900 90 6 8,6 30 1,1 22 7,5 28
800 1000 80 7 9,3 30 8,2 28
900 1100 70 8 10,0 29 8,9 28
1000 1200 60 9 10,8 29 9,7 28
1100 1300 50 10 11,5 29 10,4 28
1200 1400 100 10 12,2 29 111 28
1300 1500 90 11 13,0 28 11,9 28
1400 1600 80 12 13,7 28 12,6 28
1500 1700 70 13 14,4 28 13,3 28
m, =0,0073 - s + 3,47 m,=1,1kg my =m,-m,

** andere Hube auf Anfrage
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CHP 086 - Spindelantriebe fiir erhéhte Belastungen movitac

FUr die Baureihe CHP 086 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fur eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- | d, Voo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- 2 kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [Um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN]  C,IN]
KGT 2 14,5 1,4...6,0 0,06 2500 5500
gerollt 5 13,0 | 31...150 0,07 9700 22000
10 13,0 6,1...30,0 0,08 5 . | 15400 26500
16 7 52 +15 >0,9 —20°/ +80
16 13,2 9,9...48,0 0,07 13700 7000
20 12,0 |11,2...60,0 0,03 6600 6300
50 11,0 ]258...150,0 0,07 4500 10000
KGT 5 18 3,1...15,0 0,07 . . 9069 18135
. 16 5 23 +10 >0,9 |-20"/+80
geschliffen 10 13,5 | 6,1...30,0 0,07 9030 17903
GRT 4 11,65 | 22..12,0 0,04 . .| 7000 12500
12 7 52 +15 0,89 —20°/ +100
gerollt 5 11,56 | 2,7...15,0 0,04 7300 12700
GRT 1 11,89 | 0,6...3,0 0,03 0,79 19000 17200
geschliffen 2 11,81 1,1...6,0 0,03 0,85 12800 18000
12 4 1165| 2,2...120 | 5 23 +10 0,08 0,89 -20°/+100° | 10000 17800
5 11,56 | 2,7...15,0 0,03 0,89 10500 18100
8 11,1 4,2...24,0 0,03 0,9 8300 15700
Speedy 14 18 11,4 9,6...54,0 P 1600
gerolit 14 30 10,1 14,2...90,0 F 1750
15 | 20 [125 |11,7..60,0 Y e 1600
15 80 12,6 |47,2...240,0 015 5 P 2000
9 100 +50 0,05...0,1 bis —40°/ +200 o
16 35 12,1 19,8...105,0 F 2000
0,75 (Bronze- 2ul.
16 90 14,3 |60,3...270,0 Mutter) F 2250
18 40 14,1 [26,4...120,0 F. 2250
18 | 100 16,2 |75,9...300,0 F. 2500
Rondo 14 4 11,5 1,5...12,0 0,4 bis 5 . | F 3200
9 100 +50 0,05...0,1 -40°/ +60 :
gerolit 16 5 |13,0 | 23...15,0 0,5 2 5000
Trapez- 4 111 1,3...12,0 0,03...0,2 | 0,3 . L e
) 16 7 52 +15 -40°/ +120
spindel 8 11,1 4,2..24,0 0,03...0,2 | 0,5
0 Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™. Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,, = C, - f_ [N]
Fur geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v = 4000 min". C, = statische Tragzahl [N] / f = Lastfaktor [-] fir POM-C-Muttern
) ) o Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor f
) IMPEX Standard-Axialspiel fir (m/min] R
gerollte Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7) 5 0,05
Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7) - 0'7
Auf Anfrage: spielfrei vorgespannte Mutter; &
Vorspannung 3% von C, (ISO 5) 20 0,45
30 0,37
**  Berechnungen auf Anfrage erhaltlich 40 0.12
50 0,08
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CHP 086 - Filhrung movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

y\\\\ﬁ

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CHP - Fihrungsschienen
. SN .I 5) 3136 3500 | 3640 3990 | 3640 3990 |145 1568 |299 328 |258 288
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 120 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [pm]
A A
50
40 ——T s
30 — T |
20
10 -
T — » Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//]0,050
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CHP 116 A M - Abmessungen / Technische Daten movitac

Lineareinheit mit Spindelantrieb fiir erh6hte Belastungen (CH), Baugrésse 116, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1+ 107
39 L1+68 144
34 L1 34 116
~ . - 150 -M5x0.8
3l 2 A [ Prof.12 (4x)
H — B +
B ! 1 o
2 5*;
[s¢]
A
20 - 150 —=|0,05|A 72
L2 Qx 150 (L2)
J i)
s i=qe
0| © 3
N~ c| ©
M6x1 © B - 8,5
[=Jo,05 [Profj 4 (4x) o 35 -
4 + , 12 ’:%:
G &
> —
& ﬂj{ ¥ B9 U g ”
—— I ® AA $6,42 1)
& ©
©10,95
130 =
=]0,058] 54 | .r=To05
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, L, Q Gewicht m,  Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m,  Schwerpunkt z,,
[mm] ™ [mm]  [mm] [ kgl [mm] [kg] [mm] [kg] [mm]
100 400 50 2 9,9 43 7,8 37
150 450 75 2 10,6 42 8,5 37
200 500 100 2 11,3 42 9,2 37
250 550 50 3 12,0 42 9,9 37
300 600 75 3 12,6 42 10,5 37
350 650 100 3 13,3 41 11,2 37
400 700 50 4 14,0 41 11,9 37
500 800 100 4 15,4 41 18,8 37
600 900 75 5 16,8 41 14,7 37
700 1000 50 6 18,1 40 16,0 36
800 1100 100 6 19,5 40 17,4 36
900 1200 75 7 20,9 40 2,1 26 18,8 36
1000 1300 50 8 22,2 39 20,1 36
1100 1400 100 8 23,6 39 21,5 36
1200 1500 75 9 25,0 38 22,9 36
1300 1600 50 10 26,3 38 24,2 36
1400 1700 100 10 27,7 38 25,6 36
1500 1800 75 11 29,1 38 27,0 36
1600 1900 50 12 30,5 38 28,4 36
1700 2000 100 12 31,8 38 29,7 36
1800 2100 75 13 33,2 38 31,1 36
1900 2200 50 14 34,6 38 8205 36
2000 2300 100 14 35,9 38 33,8 36
m, =0,0137 - s + 8,563 m, = 2,1 kg m, =m,-m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CHP 116 - Spindelantriebe fiir erhdhte Belastungen mMmovitac

FUr die Baureihe CHP 116 stehen verschiedene Spindelantriebe zur Wahl. Bitte kontaktieren Sie uns fur eine optimale Auswahl.

Spindel- | d; Stei- | d, Voo ISO | Positionier- | Wieder- | Axialspiel | Wir- Einsatz- Tragzahlen
antrieb gung Schlitten genauigkeit | holge- 2 kungs- | temperatur | dyn. stat.
nauigkeit grad
[mm] | [mm] | [mm] | [m/min] [Um/300 mm] | [um] [mm] h[-] [°C] CIN]  C,IN]
KGT S 21,5 1,9...15,0 0,07 11700 30000
gerollt 10 21,9 | 39...30,0 0,07 13200 25300
25 |20 22,0 7,8..60,0 | 7 52 +15 0,07 >0,9 |-20"/+80" | 13000 23300
25 22,0 9,5...75,0 0,08 16700 32200
50 21,5 |[19,0...150,0 0,08 15400 31700
KGT B 21,5 1,9...15,0 0,07 12205 31402
geschliffen 10 21,9 | 3,8...30,0 0,08 i . | 17313 39532
25 B 23 +10 >0,9 |-20°/+80
20 22,0 7,6...60,0 0,08 13337 35383
25** 22,0 9,5...75,0 0,08 9362 23222
GRT e e
geroll 20 5 19,02 | 1,7...150 7 52 +15 0,04 0,89 -20°/+100° | 11200 19300
GRT 2 19,32 | 0,7...6,0 0,04 0,82 47800 59700
geschliiffen 4 19,15 | 1,4..12,0 0,04 0,87 40200 64300
20 8 19,02 | 1,7..150 | 5 23 +10 0,04 0,88 -20°/+100° | 37100 64000
8 18,69 | 2,6...24,0 0,04 0,89 38200 64000
10 18,62 | 3,3...30,0 0,04 0,9 42900 61900
Trapez- 5 19,1 1,7...15,0 0,03...0,2|0,3 5 I e
. 25 7 52 +15 -40°/ +120
spindel 10 19,1 | 34..30,0 0,03..0,2 | 0,5

n Berechnet mit Maximaldrehzahl v = 6000 min™'. Fir geschliffene Spindeln Maximaldrehzahl v__ = 4000 min™".
2 IMPEX Standard-Axialspiel fur gerolite Kugelgewindetriebe = 0,03 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: reduziertes Axialspiel < 0,01 mm (ISO 7)

Auf Anfrage: spielfreie vorgespannte Mutter; Vorspannung 3% von G (ISO )

Zulassige geschwindigkeitsabhangige Maximalbelastung F,
F,.. =C,-f [N]

zul.

C, = statische Tragzahl [N]
f = Lastfaktor [-] fur POM-C-Muttern
Umfangsgeschwindigkeit v, Lastfaktor f
[m/min] [
5 0,95
10 0,75
20 0,45
30 0,37
40 0,12
50 0,08

** Berechnungen auf Anfrage erhaltlich
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CHP 116 - Filhrung movitac

Tragzahlen und Momentenbelastungen

y\\\\ﬁ

Flihrungssystem Sicherheits- | Zulassige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. [dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat.
CHP - Fihrungsschienen
. STENG .I 5] 4275 4800 | 4890 5400 |4890 5400 |265 292 |473 522 |413 464
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 150 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [pm]
A A
50
40 —— s
30 — T |
20
10 -
T — » Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//]0,050
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CCP 040 A M - Abmessungen / Technische Daten  moVitac

Lineareinheit mit Riemenantrieb (CC), Baugrésse 040, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1 + 124
62 L1 62
60 52
3Hg | Ay
[ ] | 7\4\;%7 o
o
(@ g
- A
o
4-|
3 \L¢8H8 40
w T
21 (41) A)

I B
1,5
M3x0.5 - 6H pﬁﬂégm
< Prof.8 (4x) 4.1 i
[ B & %
e M =L & ]
3 A-A <«
= " 1
S
4 52 4
Abmessungen Lineareinheit komplett Schilitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, Gewicht m, Schwerpunkt z, | Gewicht m_  Schwerpunkt z, | Gewicht m_,  Schwerpunkt z,
[mm] * [mm] kgl [mm] ] [mm] ] [mm]
100 196 1,0 24 0,9 22
200 301 1,2 24 1,1 22
300 406 1,4 24 1,3 22
400 500 1,7 23 1,5 22
500 600 1,9 23 1,7 22
600 700 2,1 23 2,0 22
700 800 2,3 23 2,2 22
800 900 2,5 23 0,1 15 2,4 22
900 1000 2,8 23 2,6 23
1000 1100 3,0 23 2,8 23
1100 1200 3,2 23 3,1 23
1200 1300 3,4 23 3,3 23
1300 1400 3,6 23 3,5 23
1400 1500 3,9 23 3,7 23
1500 1600 4.1 23 3,9 23
1600 1700 4,3 23 4,2 23
m, = 0,0022 - s+ 0,777 m, = 0,144 kg m, =m, - m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CCP 040 - Antrieb / Fihrung

movitac

Antrieb

FUr die Baugrésse CCP 040 steht folgender Riemenantrieb zur Verfigung:

Zahnriemen Vo Positionier- Wiederhol- Einsatztemperatur | Tragzahl
Schlitten genauigkeit genauigkeit
[m/min] [um/1000 mm] [um] [°C] C [N]
d ifisch
16AT5 80 200 +50 20"/ +80° ST NSRS IEe
zu ermitteln
Tragzahlen und Momentenbelastungen z
X
. M e
|) z /"Mx
0 M 2 C P *
. Y e
‘\w
MR
Flihrungssystem Sicherheits- | Zuléssige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,
S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. [dyn. stat. [dyn. stat.
CCP - Fuh hi
=7~ TEngEEenen o 5 828 924 |984 1056 |984 1056 |27 20 |57 61 |48 54
mit Kugelumlaufschlitten
Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 60 mm
Verfahrgenauigkeit
Ay [um] 4
50 — A
40 — ' ©
’—=—-——_—-
30
20
10 -
] —— » Hub [mm]
150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000
A B
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CCP 060 A M - Abmessungen / Technische Daten

movitac

Lineareinheit mit Riemenantrieb (CC), Baugrésse 060, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1+ 164
82 L1 82
90 78
3 H8 A_l
7 3
b4 3
S M¢1o He A 60
S
27 (55)
s 2 B
2
. M4x0.7 - 6H 6.25 %%
Prof.10 (4x)
o ©
) 4 o ©
S ° = a7
1
8 A-A ©
s —
-3
<l 10 70 (10)
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, Gewicht m, Schwerpunkt z, | Gewicht m_ Schwerpunkt z, | Gewicht m, Schwerpunkt z,
[mm] * [mm] [kg] [mm] [kg] [mm] [kg] [mm]
100 260 2,4 31 2,1 28
200 360 2,8 30 2,5 28
300 460 3,2 30 2,9 28
400 560 3,6 30 8.8 28
500 660 4,0 29 3,7 28
600 760 4,4 29 41 28
700 860 4,8 29 4,5 28
800 960 52 29 4,9 28
900 1060 5,6 29 53 28
1000 1160 6,0 29 0,4 15 5,7 28
1100 1260 6,4 29 6,1 28
1200 1360 6,8 29 6,5 28
1300 1460 7,2 29 6,9 28
1400 1560 7,6 29 7,3 28
1500 1660 8,0 29 7,7 28
1600 1760 8,4 29 8,1 28
1700 1860 8,8 29 8,5 28
1800 1960 9,2 29 8,9 28
1900 2060 9,6 29 9,3 28
2000 2160 10,0 29 9,7 28
m, = 0,004 - s + 2,04 m, = 0,39 kg m, =m, - m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CCP 060 - Antrieb / Fiilhrung movitac

Antrieb

FUr die Baugrésse CCP 060 steht folgender Riemenantrieb zur Verfugung:

Zahnriemen Vo Positionier- Wiederhol- Einsatztemperatur | Tragzahl
Schlitten genauigkeit genauigkeit
[m/min] [um/1000 mm] [um] [°C] C [N]
d ifisch
20AT5 80 200 +50 20"/ +80° ST NSRS IEe
zu ermitteln
Tragzahlen und Momentenbelastungen z

y My

\\w
-

Flihrungssystem Sicherheits- | Zuléssige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,

S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. [dyn. stat. [dyn. stat.
CCP - Fuh hi
=7~ TEngEEenen o 5 1346 1802 | 1599 2059 | 1599 2059 |67 86 |136 175 |114 153
mit Kugelumlaufschlitten

Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 90 mm

Verfahrgenauigkeit

Ay [um] A
50

40

30

20

10

\\l

» Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//0,050
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CCP 086 A M - Abmessungen / Technische Daten  moVitac

Lineareinheit mit Riemenantrieb (CC), Baugrésse 086, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1 +210
105 L1 105
120 110
5H8 A_l
T | B S
+H
@ o
k{ &
5 \ Ay 86
<
g @14 H8 J
[Te}
©
37 (68) © /
o M\~ B
T N~V
M5x0.8 - 6H 3 iy c
~ / Prof.12 (4x) 2
8,5
6,25
& 3 .
L ] a
©
[ 1 & | ~
K3
&
S
10 100 (10) =
A-A
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, Gewicht m, Schwerpunkt z, | Gewicht m, Schwerpunkt z, | Gewicht m, Schwerpunkt z,
[mm] * [mm] [kg] [mm] [kg] [mm] [ka] [mm]
100 300 6,3 44 53 39
200 400 7,2 43 6,2 39
300 500 8,1 43 7,0 39
400 600 8,9 42 7,9 39
500 700 9,7 42 8,7 39
600 800 10,5 42 9,5 39
700 900 11,4 42 10,4 39
800 1000 12,2 41 11,2 39
900 1100 13,1 41 12,1 39
1000 1200 13,9 41 12,9 39
1100 1300 14,7 41 1,0 20 13,7 39
1200 1400 15,6 41 14,6 39
1400 1600 17,3 41 16,3 39
1600 1800 18,9 41 17,9 39
1800 2000 20,6 40 19,6 39
2000 2200 22,3 40 21,3 39
2200 2400 24,0 40 23,0 39
2400 2600 25,7 40 24,7 39
2600 2800 27,3 40 26,3 39
2800 3000 29,0 40 28,0 39
3000 3200 30,7 40 29,7 39
m, =0,0084 - s + 5,5 m, = 1,0 kg m, =m, - m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CCP 086 - Antrieb / Filhrung movitac

Antrieb

FUr die Baugrésse CCP 086 steht folgender Riemenantrieb zur Verfugung:

Zahnriemen Vo Positionier- Wiederhol- Einsatztemperatur | Tragzahl
Schlitten genauigkeit genauigkeit
[m/min] [um/1000 mm] [um] [°C] C [N]
d ifisch
20AT10 80 200 +50 20"/ +80° e
zu ermitteln
Tragzahlen und Momentenbelastungen z

y My

\\w
~

Flihrungssystem Sicherheits- | Zuléssige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,

S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. [dyn. stat. [dyn. stat.
CCP - Fih hi
~+ — rurungssenienen 5 3136 3500 |3640 3990 | 3640 3990 |145 158 |299 328 |258 288
mit Kugelumlaufschlitten

Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 120 mm

Verfahrgenauigkeit

Ay [um] A
50

40

30

20

10

\\l

» Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//0,050
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CCP 116 A M - Abmessungen / Technische Daten movitec

Lineareinheit mit Riemenantrieb (CC), Baugrésse 116, in Aluminium (A) und mit Metallabdeckung (M)

L1 + 264
132 L1 132
150
A 144
5 H8
3
\q\/ &
9 Lng16 e A4
© J 116
47 (85)
=
9]
5 ®l 35 °
)
Méx1 - 6H 2
© Prof.14 (4x) 12,5
¢ % LA
L — — | )
C—1
Joe] [ |
- C &
I
= —4 1 B el g 8
Ea ™
&
©
10 130 (10) AA ®
Abmessungen Lineareinheit komplett Schlitten Profil
(Profil fest) (Schlitten fest)
Hub s L, Gewicht m, Schwerpunkt z, | Gewicht m,_ Schwerpunkt z, | Gewicht m, Schwerpunkt z,
[mm] * [mm] kgl [mm] kgl [mm] [kg] [mm]
100 400 14,2 57 12,4 51
200 500 15,7 57 13,9 51
300 600 17,1 56 15,3 51
400 700 18,6 56 16,8 51
500 800 20,1 56 18,3 51
600 900 21,5 56 19,7 51
700 1000 23,0 55 21,2 51
800 1100 24,4 58 22,6 51
900 1200 25,9 55 241 51
1000 1300 27,4 54 25,6 51
1100 1400 28,8 54 1,8 22 27,0 51
1200 1500 30,3 54 28,5 51
1400 1700 33,2 54 31,4 51
1600 1900 36,1 54 34,3 51
1800 2100 39,0 53 37,2 51
2000 2300 42,0 53 40,2 51
2200 2500 44,9 53 43,1 51
2400 2700 47,8 58 46,0 57
2600 2900 50,7 52 48,9 57
2800 3100 53,6 52 51,8 51
3000 3300 56,6 52 54,8 51
m, =0,0146 - s + 12,76 m, = 1,8 kg m, =m, - m,

* andere Hibe auf Anfrage
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CCP 116 - Antrieb / Fiihrung movitac

Antrieb

FUr die Baugrésse CCP 116 steht folgender Riemenantrieb zur Verfugung:

Zahnriemen Vo Positionier- Wiederhol- Einsatztemperatur | Tragzahl
Schlitten genauigkeit genauigkeit
[m/min] [um/1000 mm] [um] [°C] C [N]
d ifisch
25AT10 80 200 +50 20"/ +80° e
zu ermitteln
Tragzahlen und Momentenbelastungen z

y My

\\w
~

Flihrungssystem Sicherheits- | Zuléssige Tragzahlen [N] Zulassige Momentenbelastungen [Nm]
IMPEX koeffizient Cy C- C+ M, My M,

S dyn. stat. |[dyn. stat. |dyn. stat. |dyn. stat. [dyn. stat. [dyn. stat.
CCP - Fuh hi
~+ — rurungssenienen 5 4275 4800 | 4890 5400 | 4890 5400 |265 292 |473 522 |413 464
mit Kugelumlaufschlitten

Werte beziehen sich auf eine Schlittenlange von 150 mm

Verfahrgenauigkeit

Ay [um] A
50

40

30

20

10

\\l

» Hub [mm]

150 300 450 600 750 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2000

//0,050
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Optionen fir alle CP-Baureihen movitec

Endenbearbeitungen an Gewindespindeltrieben

Standardmassig werden die Spindelenden nicht bearbeitet.
Auf Anfrage kénnen Keilbahn (VC1) oder Gewindebohrung (FIL) gefertigt werden.

Baureihe | Keilbahn A Baureihe | Gewinde-
(vC1) i = bohrung (FIL)
AxAx L [mm] L M x L [mm]
CVP 040 | — | ] CVP 040 | — T
CVP 060 | — '—_:-'————fr E;m“ CVP 060 | — s =¥3 —-—% At
CVP 086 |3x3x12 : CVP 086 | M3 x 10 L '
CHP 086 |5x5x 15 |-—A CHP 086 | M4 x 10 =
CVP 116 |5x5x16 CVP 116 | M5x 12
CHP 116 | 6x6x 25 CHP 116 | M6 x 12
Gewindebohrungen am Schilitten
Die Schlitten der CP-Baureihen kénnen M4x0.7 (4X)
auf der Oberseite mit zusatzlichen Gewin- M3x0.5 (4x) V5
debohrungen versehen werden. V4 = +
Diese dienen der Kreuztischmontage oder = E ] /
um sonstiges Zubehdr zu befestigen. L‘\—)t I L i ﬁ I tk -
Andere Positionen sind auf Anfrage L -
maglich. = e o
52
Baureihe | Gewinde- 70
CP bohrung CVP/CCP 040
M CVP/CCP 060
040 M3
060 M4 M6x1 (6x)
086 M5 M5x0.8 (6x) / 79
116 M6 / v7 rs rs
i o
©
2 D R T B 4
© -0 # #
- - - ]
|6 o[
100
CVP/CHP/CCP 086 130

CVP/CHP/CCP 116
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Optionen fur alle CP-Baureihen

movitac

Positionier-Keilbahnen

FUr eine exakte Montage von Lineareinhei-
ten, z. B. zu Kreuztischen, werden
optional Positionier-Keilbahnen im Profil

oder Schlitte

FUr Spezialausfihrungen kontaktieren Sie

n angeboten.

uns bitte.
Baureihe | Keilbahn
CP AxAxL
[mm]
040 4x4x25
060 5x 5 x 40 ;
086 6 x 6 x63 ]
116 8x8x80
Endschalter

An allen CP-Baureihen kdnnen externe

Endschalter angebaut werden.

- induktive Endschalter:

A : induktive Endschalter PNP-NC
. induktive Endschalter PNP-NO

: 10 mm (standard)

: M-X

B
M : Hub nominal
X
H

Endschalterjustierung = 10 mm

Ausfiihrung ohne Stecker

Bestellcode fir Endschalter

o] o]
o] (o]
A B A
H
M

Induktive Endschalter

rechts (DX) links (SX)
FA2 FA4 2x PNP-NC (Notschalter)
1x PNP-NO (Referenzpunktschalter, Motor-seitig)
FB2 FB4 2x PNP-NC (Notschalter)
1x PNP-NO (Referenzpunktschalter, Motor-gegenseitig)
FC2 FC4 2x PNP-NC (Notschalter)
FD2 FD4 1x PNP-NO (Referenzpunktschalter)

- mechanische Endschalter:

Auf Anfrage k&nnen auch mechanische

Endschalte

© IMPEX TECNICHE LINEARI SRL | 08.2008 | www.movitec.it
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Optionen fiir alle CP-Baureihen movitec

Klemm-/Montagesysteme

- Klemmelemente
Zur Befestigung des Profils sind optional
Klemmsets erhaltlich.

Baureihe | Bestell- A B C D M
CP code [mm] [ [mm] |[mm] |[mm] | [mm]
040 ST 040-01 | 60 52 52 44 M3
060 ST 060-01 |90 70 45 33 M4
086 ST 086-01 | 120 100 60 48 M5
116 ST 116-01 | 150 130 80 64 M6

- Nutensteine
Optional sind passende verzinkte Stahl-
nutensteine erhaltlich.

Baureihe | Bestell- M
CP code [mm]
040 | 040-01 M3
M
060 | 060-01 M4 %
| 060-01 M4
086 | 086-01 M5 “ @
| 086-01 M5
116 [ 116-01 M6
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Optionen fur alle CP-Baureihen

movitac

Motormontage bei Baureihen CVP/CHP

— Motoranbau direkt mittel Kupplung

Aluminiumflansch mit Kupplung und Klemmnabe.

Baureihe [ (1A B Kupplung | Dreh- oD Anzugs-
moment | min/max | moment
max. Klemm-

schrauben
[mm] [mm] [Nm] [mm] [Nm]

CVP 040 20-50 20+L, | MOS16 | 0,4 3/5 0,5

CVP 060 40-70 27+, | MOS20 | 1,4 4,5/8 1

CVP 086 50-70 57 14 12,5 6/14 1,34

CHP 086 60-86 95 19/24 17 10/24 10,5

CVP 116 70-90 95 19/24 17 10/24 10,5

CHP 116 | 90-120 | 96-100 | 24/28 60 19/30 10,5

L, Lé&nge Motorwelle
- Motoranbau indirekt mittels Zahnriemengetriebe
Aluminiumflansch mit Zahnriemen, Riemenscheiben und Spannsatz.

Baureihe | A B C Zahn- oD Uber-

riemen min/max | setzung
[mm] [mm] [mm] [mm] -

CVP 040 | 90-120 |40-55 25-35 8/9

CVP 060 | 110-180 | 45-85 30-50 5/12

CVP 086 | 50-70 |70-90 35-50 10/AT5 6/14 T

(standard)

CHP 086 | 60-86 |80-100 |50-50 16/AT5 10/24
16/AT5

CVP 116 | 70-90 |80-100 |40-60 10/24 1:2
20/AT5 0.1
16/AT10

CHP 116 | 90-120 |90-120 |40-60 S0/AT10 19/30

© IMPEX TECNICHE LINEARI SRL | 08.2008 | www.movitec.it
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Optionen fur alle CP-Baureihen

movitac

Motormontage bei Baureihen CCP

— Motoranbau direkt mittel Kupplung

Aluminiumflansch mit Kupplung und Klemmnabe.

Baureihe [[JA B Kupplung | Dreh- oD Anzugs-
moment | min/max | moment
[mm] [mm] max. [mm] Klemm-
[Nm] schrauben
(Nm]
CCP 040 20-50 20+L, | MOS16 | 0,4 3/5 0,5
CCP 060 40-70 27+, | MOS20 | 1,4 4,5/8 1
CCP 086 50-70 57 14 12,5 6/14 1,34
CCP 116 70-90 95 19/24 17 10/24 10,5
L, Lange Motorwelle
— Motoranbau indirekt mittels Zahnriemengetriebe
Aluminiumflansch mit Zahnriemen, Riemenscheiben und Spannsatz.
Baureihe | A B © Zahn- oD Uber-
riemen min/max | setzung
[mm] [mm] [mm] [mm] -]
CVP 040 | 90-120 |40-55 25-35 8/9
CVP 060 | 110-180 | 45-85 30-50 5/12 1
(standard)
CVP 086 | 50-70 |70-90 35-50 10/ATS 6/14 10
16/AT5 '
_ _ _ 2:1
CVP 116 | 70-90 |80-100 |40-60 S0/ATS 10/24
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movitac
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movitac
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movitac
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Konstruktion, Entwicklung und Fertigung von:

— Lineartische
— Lineartische »Piccola«
— Linearmodule »Bi-Rail«
— Lineareinheiten CP
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